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レーザセンシング技術を用いたドローン航路上の風況計測
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LIDAR: 

Light Detection and Ranging

Wind LIDARを用いたドローン運航に資する風況計測

（光検出と測距）地上に設置した風況計測用LIDARを用いて
レーザを照射した先の風況（風速／風向）を
計測

ドローンの離発着場、航路上の風況データを取得し
安全な運航に貢献する

浜松市モビリティ推進コンソーシアムの枠組みを通じて
Wind LIDARで取得できる風況データの活用方法を
議論する機会を創出したい

風
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Wind LIDARの原理

レーザ光照射

エアロゾル
（微粒子）

エアロゾルからの散乱光
風

 風が吹く
⇒ エアロゾルが移動
⇒ エアロゾルからの散乱光の光周波数が変化

 （ドップラーシフト，風速1 m/s 1.3 MHzのシフト）

光検出器 ソフトターゲットからの微弱な散乱光の微小な光周波数
シフト量を，コヒーレント検波で検出．

光変調器
（パルス化）

光増幅器

レーザ

信号光（散乱光）

参照光

コヒーレント検波



4🄫 Hamamatsu Photonics K.K. and its affiliates All Rights Reserved. CONFIDENTIAL AND PROPRIETARY

シミュレーション・計測技術
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風速測定の例
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